
MODE D'EMPLOI

FOR19/F/263A

MRCP2 - MRCP3

(Mouvement Rotatif à
contrôle de position)





 MRCP2 - MRCP3 
(mouvement rotatif à contrôle de position)

1 - Description

Le MRCP3 est un mouvement équipé de 3 moteurs indépendants.
Il se présente sous forme d'un boîtier aluminium rond de diamètre 200mm.
Il est entièrement équipé d'une électronique de commande et de capteurs permettant le 
positionnement automatique des aiguilles sur réception d'un code IRIG.B/AFNOR ou 
Radio TDF/DCF.

PRECAUTION IMPORTANTE : NE JAMAIS POSER LE MOUVEMENT COTE AXE.

2 - Dimensions et Installation

N.B : Il est préférable et recommandé de fixer le boîtier de façon à ce que les sorties filaires se 
fassent vers le bas.
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Boîtier alimentation MRCP3
dimensions : 130 x 80 x 50mm. 
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3 – Raccordement

- Ouvrir le boîtier d'alimentation et raccorder le secteur 230 V 50-60Hz ( Terre Obligatoire).
�� Préparer le câblage de l'entrée code IRIG.B/AFNOR ou du code TDF/DCF mais ne pas 

envoyer de code à l'appareil dans un premier temps.

4 - Mise en route

- Mettre sous tension 230Volts.
- A l'aide d'un petit tournevis, presser la touche RAZ à travers le capot arrière. 
- Attendre l'arrêt complet de tous les moteurs.
- Positionner et fixer les aiguilles sur la position midi.
- Brancher le code IRIG.B/ AFNOR ou l'antenne TDF/DCF.
- Au bout d'environ 15 secondes en IRIG.B/AFNOR et 3 à 4 minutes en TDF/DCF, les aiguilles 
vont se mettre automatiquement à l'heure.

IMPORTANT: NE JAMAIS TOURNER A LA MAIN UNE AIGUILLE FIXEE SUR SON AXE

5 – Fonctionnement

5-1 - Remise à l'heure rapide

Toute remise à zéro par la touche "RAZ" provoque un retour à midi des aiguilles, suivi d'une 
remise à l'heure rapide dès que le code reçu est enregistré correctement.
La durée maximale d'exécution de cette phase est de deux minutes (en IRIG.B / AFNOR), 
grâce à la possibilité dont disposent les moteurs heure et minute de pouvoir tourner dans les 
deux sens de rotation.

5-2 - Fonctionnement en avance normale

L'aiguille des heures avance toutes les 15 secondes, ce qui représente un angle de 1/8ème 
de degré.
L'aiguille des minutes avance toutes les 5 secondes, ce qui représente un angle de 1/2 degré.
L'aiguille des secondes avance de façon continue et s'arrête momentanément sur midi 
pendant moins de 0,2sec.

5-3 - Changement été/hiver
Le changement été/hiver se fait automatiquement de façon quasi - instantanée par 
déplacement de l'aiguille des heures de 1 heure dans un sens ou dans l'autre.

5-4 - Fonctionnement en réserve de marche

Une batterie incorporée permet la sauvegarde du fonctionnement des moteurs (excepté le 
moteur seconde).



Version radio-synchronisé  : 18 heures de fonctionnement sur batteries  après environ 15 
heures de charge.
(Rmq. Les aiguilles ne reviennent pas à midi après épuisement de la charge batterie )
Version AFNOR NFS 87500 : 1 heure de fonctionnement sur batterie  et retour des aiguilles à 
midi, après environ 15 heures de charge.

5-5 - Fonctionnement en absence de synchronisation

Pour la version AFNOR, les aiguilles se remettent automatiquement à midi au bout d'une 
heure d'absence de code.
Pour toutes les autres versions, le fonctionnement en absence de code est assuré par une 
base de temps interne.

6 - Procédure de recalage des aiguilles

Si pour une raison ou pour une autre, une aiguille a tourné sur son axe et n'est donc plus à 
l'heure, il faut :

1 - Débrancher le code de synchronisation
2 - Presser la touche "RAZ"
3 - Attendre que tous les moteurs s'arrêtent
4 - Recaler la ou les aiguilles sur midi en les dévissant.
5 - Rebrancher le code de synchronisation

IMPORTANT : NE JAMAIS TOURNER A LA MAIN UNE AIGUILLE FIXEE SUR SON AXE

8 – Caractéristiques techniques

�� Boîtier aluminium blanc, diamètre 204mm.
�� Plage de température : -25°C à +70°C
�� Base de temps à quartz et microcontrôleur 80C51
�� Technologie CMOS et HCMOS faible consommation
�� Réserve de marche par batteries incorporées jusqu’à 18 heures
�� Commande des aiguilles heure et minute par moteur pas-à-pas 12 Volts 5 Watts
�� Commande de l’aiguille seconde par moteur synchrone 24 Volts 3 Watts
�� Un détecteur microswitch de position midi par aiguilles
�� Comparaison permanente de la position des aiguilles avec l’heure reçue
�� Alimentation 230 Volts +10,-15% 50-60Hz
�� Consommation maxi.10VA
�� Filtre antiparasites incorporé
�� Option synchronisation radio :

�� Antenne réceptrice extérieure, étanche livrée avec support de 4 mètres de câble 
bifilaire blindé. Longueur maximale de liaison par câble bifilaire blindé : 100 mètres.

�� Fréquence reçue : 77.5 KHz (DCF) et 162KHz (TDF)
�� Filtrage par circuit intégré (filtres actifs)
�� Distance maximale par rapport à l’émetteur DCF (Mainflingen –Francfort - Allemagne) 

ou TDF (Allouis – Cher)=2000Kms (valeur pouvant diminuer en fonction du relief 
environnant et des conditions atmosphériques du moment).



�� Capacité des moteurs :

 Heure – Minute

Masse totale
Longueur d’axe < 350g 350 – 450g 450 – 550g 550 – 630g
< 20cm Oui Oui Oui Oui
20-30cm Oui Oui Oui ---
30-40cm Oui Oui --- ---
40-50cm Oui --- --- ---

  
Secondes :
Les tests sont bons pour une masse répartie et équilibrée de 1Kg et pour une longueur à 
l’ axe de 38cm , jusqu’à des valeurs de 1.3Kg pour 30cm.
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